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サーボ1つだとアームが
外れてしまうので 
2つで挟む

コンテナが斜めに 
刺さるのを防止する

※1次予選の機体です。2次予選はこれを改造したもので出場します

タッチセンサは 
使わないし邪魔なので 

外しました

【90°回転】

さらにアームがコンテナに引っかかる
リスクがない。

右が銀テープ認識
右タイヤを後ろ向きに回転

② 

①

右が黒ラインに入る
右タイヤ停止、左回り

③ 左が黒ラインから外れる
回転終了、コンテナを取りに行く

銀テープを認識してから 
回転を始める前に少し前進すれば 
ズレをなくすことができる

6軸センサやタイマーを使わずに、 
ラインセンサ3つだけで正確に90°曲がる。


