
工夫した点 

まだ私はアームを使わずに一本だけで挑戦したので、荷物を取る位置を何度何度も繰

り返して確実に取れる位置を編み出しました。 

あと、ライントレースのカクカクを減らすためにパワーを調整したり、電池の管理を

徹底しました。 

 

意気込み 

初めての SRC なので自分のベストを尽くせるように頑張ります！ 

 

発見した点 

みんな（出場者）自分のロボットを改造したり、自分に合った自分だけのロボットを

作っていて、とてもおもしろかったです。 

でも逆に改造しすぎたりしたら不具合が多くなったり思うような結果が残せない可能

性が高くなりそうだなと思いました。でも挑戦することは大切だとおもいます！ 


